Sadan foretager du manuel start af din robot.

.
Agroassist

Veer opmaerksom p4a, at nar du laver manuel start af robotten, sa karer den med en standard
distance mellem robotten og kgernes fanggitter. Skal robotten kgre med en bestemt distance,

skal den igangseettes via en opgave.
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Nu karer robotten i den del af stalden, som du har valgt i trin 5.



