
 

Sådan får du robotten i gang, hvis den er stoppet 

Vær opmærksom på, at når du laver manuel start af robotten, så kører den med en standard 
distance mellem robotten og køernes fanggitter. Skal robotten køre med en bestemt distance, 
skal den igangsættes via en opgave.  

 

 

Trin 1  



 

Trin 2 



 

 

Trin 3 



 

 

Trin 4 



 

 

Trin 5 



 

 

Trin 6 



 

Trin 7 

Vælg nu det trin, som 
robotten er kommet til.  

LiDAR push betyder  

”indskubning”  

 

Vælg det trin, som passer i 
rækkefølgen. Hvis du vælger 
det forkerte trin starter 
robotten ikke og skal køres 
manuelt retur til 
magnetstriben foran 
laderen.  



 

  

Trin 8 


