Sadan far du robotten i gang, hvis den er stoppet

.
Agroassist

Veer opmaerksom p4a, at nar du laver manuel start af robotten, sa karer den med en standard
distance mellem robotten og kgernes fanggitter. Skal robotten kgre med en bestemt distance,

skal den igangseettes via en opgave.
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1. Lidar return

2. Drum lifting

3. Turning

Select Path

4. Lidar cruise mode

5. Drum lifting

6. Lidar push
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Veelg nu det trin, som
robotten er kommet til.

LiDAR push betyder

?’indskubning”

Veelg det trin, som passerii
reekkefglgen. Hvis du veelger
det forkerte trin starter
robotten ikke og skal kares
manuelt retur til
magnetstriben foran
laderen.
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