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Sadan far du din Sveaverken Nimbo (m. LIiDAR) til at
returnere til ladestationen

1. Gaind i Mooconnect appen og tryk pa din robot
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2. Tryk derefter pa “Remote Control’
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= Frydendal Jersey

SVEALDO125500052FY
Completed Nimbo X
Status Product Model
Normal 2.01.24
Samera Statt Sr liile

Ratiirn
Aeturn
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3. Kaoar robotten hen foran laderen, sa den peger kameraet mod laderen og star cirka 1,5
til 2 meter fra laderen. Tryk derefter pa “Auto charge”
OBS: Det er vigtigt, at du aldrig selv kerer robotten manuelt ind i laderen. - fglg i
stedet de naeste trin.

Manual charging

Auto Charg
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4. Veelg den gverste “Path” pa listen.

Select Path

std3(hele ruten) .

std1(halv rute)

Select Node ?

* Path

std2(clean—-up)

*Node

Cancel
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5. Veelg “Node” og scroll helt ned i bunden, hvor du kan vaelge den sidste mulighed der
hedder “Magnetic nail navigation”

Select Node 1

*Path

std3(hele ruten) v

*Node

4.

15.

19.

Select Path

Lidar cruise mode

Turning

. Lidar push

. Lidar cruise mode

. Lidar cooling

Magnetic nail navigation .

Cancel
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6. Tryk pa OK, hvorefte robotten karer tilbage i laderen.

Select Node ?
* Path
std3(hele ruten) v
*Node
19. Magnetic nail navigation v

Cancel




	Sådan får du din Sveaverken Nimbo (m. LiDAR) til at returnere til ladestationen 
	  

